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HAMILTON HJ364 MARKA/MODEL SU JETi KONTROL VE KUMANDA

SISTEMI TEKNIK iSTER DOKUMANI
1. KONU

Bu teknik ister dokiiman, Milli Savunma Bakanhg: ihtiyaci i¢in satin alinacak
Hamilton HJ364 Marka/Model Su Jeti Kontrol ve Kumanda Sistemi’nin teknik
ozelliklerini, denetim ve muayene metotlarini ve ilgili diger hususlar1 konu alir.

2. GENEL HUSUSLAR
2.1. Tanimlar

2.1.1.Su jeti: Deniz arac1 iginde bulunan bir pompa yardimiyla deniz aracinin karinasimn en
alt bolgesinde emilen suyun ki¢ aynalikta deniz suyu hattindan veya altinda bulunan bir
nozuldan su igine veya disina basingli olarak piiskiirtmesiyle hareket saglayan bir tahrik
sistemidir.

2.2. Kisaltmalar

2.2.1.Sistem: Hamilton HJ364 Marka/Model Su Jetinin Kontrol Kumanda Sistemi,
2.2.2. MECS: Modular Electronic Control System,

2.2.3.CAN: Control Area Network,

2.2.4.SI: System International (Uluslararasi Birimler Sistemi),

2.2.5.PBS: Planli Bakim Sistemi,

2.2.6.LCVP: Landing Craft Vehicle Personnel

2.2.7.RPM: Revolutions Per Minute

2.3. Kapsam

2.3.1.Bu Teknik Ister Dokumani, TCG Bayraktar’a ait LCVP (L 402-1)’nin ana tahrik
sisteminde kullanilan Hamilton HJ364 marka/model su jetleri ile Scania DI13 077M marka/
model dizel makine ve sanzimanin (model: ZF500, diisiirme orani:1,125) kontrol ve kumanda

sisteminin yenilenmesini kapsar.
3. ISTEK ve OZELLIKLER

3.1. Genel istekler

3.1.1.Satin alinacak sistemin miktar: alima esas dokiimanda belirtildigi gibi olacaktir.

3.1.2.Sisteme ait en az alt maddelerde belirtilen konular1 iceren dokiimanlar, ahma esas
dokiimanda belirtilen yazim dilinde ve miktarda yogun disk ortaminda ve basili olarak
verilecektir.

3.1.2.1. Teknik bilgi kitaba,
3.1.2.2. Emniyet ve ¢alistirma talimatlari,

3.1.2.3. Bakim/tutum talimatlari (PBS/calisma saatine bagli uygulanacak bakimlan
icerecektir),

3.1.2.4. Onarim talimatlari,

3.1.2.5. Parca katalogu ve parga siparis bilgileri,

3.1.2.6. Arniza takibi, muhtelif sebepleri ve giderme yollari,
3.1.2.7. Alarm/ariza kod listesi ve agiklamalari,
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3.1.2.8. Sematik devre prensip ve montaj resimleri,
3.1.2.9. Tum tniteleri igeren elektrik blok baglant1 semalar: teknik resimleri.

3.1.3.Sistem ve alt tinitelerinde, sistemin tam performansinda ¢alismasini ve sizdirmazliginin
saglanmasim engelleyecek imalat ve malzeme hatalan ile kirik, catlak, ¢izik ve deformasyon
olmayacaktir. Bu husus yiiklenici tarafindan taahhiit edilecektir.

3.1.4. Sistemin montaj yerinin kesfi, montaj yerinin hazirlanmasi ve montajs ile ilgili hususlar,
alima esas dokiimanda belirtildigi gibi olacaktir.

3.1.5.Sistemin ilk devreye alinmas ile ilgili hususlar, alima esas dokiimanda belirtildigi gibi
olacaktir.

3.1.6. Sistemin montajindan sonra ana tahrik sisteminde olusabilecek arizalarin giderilmesi ile
ilgili hususlar ahma esas dokiimanda belirtildigi gibi olacaktir.

3.1.7.Egitim ile ilgili hususlar, alima esas dokiimanda belirtildigi gibi olacaktir.

3.1.8.Kalite giivence ve iiriin kalite belgelerine iliskin hususlar, yiiriirlikteki Mal Alimlari
Kalite Giivence Hizmetleri Yonergesinde yer alan esaslar dahilinde, alima esas dokiimanda
belirtildigi gibi olacaktir.

3.1.9. Kodlandirma islemi ilgili hususlar yiiriirliikteki MSB Milli Kodlandirma Hizmetleri
Yonergesi esaslarina gore yapilacaktir.

3.2. Teknik istekler

3.2.1. Sistem, su jeti ile birlikte su jetini tahrik eden Scania DI13 077M marka/model dizel
makine ve sanzimanin (model: ZF500, diisirme oram:1,125) kontrol ve kumandasim

orijinal/muadil iiriinlerle saglayacak 6zelliklerde olacaktir. Bu hususla ilgili fonksiyon testi
yapilacaktir.

3.2.2. Sistem en az iiretici firma tarafindan hazirlanan Hamilton HJ364 marka/model su jeti
kontrol ve kumanda sistemine ait teknik dokiimanlarda (teknik bilgi kitabi, bakim/tutum
talimatlari, resimli parga katalogu vb.) tanimlanan miktarda, asagidaki sistem ve sistem
elemanlari (orijinal/muadil) ile bunlarin montaji igin gerekli diger pargalara (kablo, kablo
pabucu rakor, sizdirmazlik elemanlar1 vb.) ve malzemelere sahip olacaktir.

3.2.2.1. Koprii iistii kontrol ve kumanda sistemi,

3.2.2.1.1. Cift kollu kumanda modiilii,
3.2.2.1.2. Diimen Modiil,

3.2.2.1.3. Manevra joyistik modiilii,
3.2.2.1.4. Kontrol Panel Modiilii,
3.2.2.1.4.1. Lamba dimeri,

3.2.2.1.4.2. Kumanda indikatorii,
3.2.2.1.4.3. Alarm iptal/lamba test,
3.2.2.1.4.4. Alarm indikatorii,

3.2.2.1.4.5. Gii¢ durum indikatorleri,
3.2.2.1.4.6. Normal/yedek mod indikatérii,
3.2.2.1.4.7. RPM artirma/azaltma butonlari,
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3.2.2.1.4.8. Normal/yedek segici anahtari,
3.2.2.1.4.9. Yedek mod joysticki,
3.2.2.1.4.10. Ters kanal durum indikatori,
3.2.2.1.4.11. Diimen nozulu pozisyon indikatorii,
3.2.2.1.4.12. Statii indikatorti,

3.2.2.1.4.13. Geri yikama butonu,
3.2.2.1.4.14. Sanziman bosta butonu,
3.2.2.1.4.15. Tahrik butonu,

3.2.2.2. Makine dairesi kontrol ve kumanda sistemi,
3.2.2.2.1. Giig interlock modiilii,
3.2.2.2.2. Jet baglant1 kutusu,

3.2.2.2.3. Motor kontrol modiilii,
3.2.2.2.3.1. RPM artirma/azaltma butonlari,
3.2.2.2.3.2. Geri yikama butonu,
3.2.2.2.3.3. Sanziman bosta butonu,
3.2.2.2.3.4. Tahrik butonu,

3.2.2.2.3.5. Indikatorler,

3.2.2.2.3.6. Local/uzaktan segici anahtar,
3.2.2.2.3.7. Konnektorler.

3.2.2.2.4. Jet kontrol modiilii,

3.2.2.2.4.1. Kumanda butonlari,

3.2.2.2.4.2. Ekran

3.2.2.2.4.3. Backup kontrol butonlari
3.2.2.2.4.4. Konnektorler,

3.2.2.2.4.5. Kontrol mod anahtari.
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3.2.3.3.2.2. maddesinde belirtilen sistem ve sistem elemanlarina fonksiyon testi yapilacaktir.

3.2.4.Sistem, orijinal MECS yazilimina veya aymi ozellikleri karsilayacak iiretici/yiiklenici

firma tarafindan olusturulan muadil yazilima sahip olacaktir.

3.2.5.Sistemin yazilimina ait agik kaynak kodlari, varsa kullanic1 adi ve sifreleri, yiikleme
yapilabilmesi igin gerekli donanim ve yazilim yiiklenici tarafindan idareye teslim edilecektir.

3.2.6.Sistem ve alt {initelerinde metrik sistem (SI) 8lg¢ii birimi kullanilacaktir.
3.2.7.Sistem, RS485 tabanli (CAN bus vb.) haberlesme protokoliine sahip olacaktir.

3.2.8.Bu teknik ister dokiimanin 3.2.2. maddesinde belirtilen sistemin tiim ana ve/veya alt
elemanlari/iiniteleri iiretici firma tarafindan hazirlanan Hamilton HJ364 marka/model su jeti
kontrol ve kumanda sistemine ait teknik dokiimanlarda (teknik bilgi kitabi, bakim/tutum
talimatlari, resimli par¢a katalogu vb.) tanimlandifi tolerans degerlerinde ve teknik
ozelliklerde dizayn ve imal edilmis olacaktir. Bu husus vyiiklenici tarafindan taahhiit

edilecektir.
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3.2.9.Sistemde kullamilacak gii¢, haberlesme ve sinyal kablolari yiiklenici tarafindan tedarik
edilecektir. Kablo boylari, LCVP insas1 esnasinda su jeti ve kontrol kumanda sistemi montaji
i¢in kullanilan orijinal kablo boylar ile ayni olacaktir. Kablolarin montaj1 i¢in kullanilacak
kablo boylar1 ve 6zelliklerini igeren sema muayene esnasinda yiiklenici tarafindan Muayene
ve Kabul Komisyonu’na teslim edilecektir.

3.2.10. Sistem tiim fonksiyonlarim yerine getirir halde yiiklenici tarafindan teslim edilecektir.
3.3. Ambalajlama ve Etiketleme istekleri

3.3.1. Ambalajlama ve etiketleme ile ilgili hususlar alima esas dokiimanda belirtildigi gibi
olacaktir.

4. DENETIM VE MUAYENELER ICIN NUMUNE ALMA

4.1. Bu tedarik kapsaminda numune alma iglemi uygulanmayacak, tedarik edilecek sistem
tiim ekipmanlari ile birlikte numune kabul edilerek denetim ve muayeneye tabi tutulacaktir.

5. DENETIM VE MUAYENE
5.1. Genel Hususlar

5.1.1.  Denetim ve muayeneler, yiiriirliikte olan MSB Mal Alimlari, Denetim Muayene ve
Kabul Isleri Yénergesi esaslarina gére yapilacaktir.

S.1.2.  Yiiklenici tarafindan kullanilacak olan tim cihaz ve Ol¢li  aletlerinin
kalibrasyonlarinin yapildigina dair kalibrasyonu yapan akredite firma/ kurum veya kurulusun
verdigi test esnasinda gegerliligi bulunan belge/sertifika, muayeneler sirasinda Muayene ve
Kabul Komisyonuna ibraz edilecektir.

5.1.3. Muayene esnasinda dizayn ve imalat hatalar1 sebebiyle meydana gelebilecek kaza ve
hasarlardan yiiklenici sorumlu olacaktir.

5.1.4. Istek ve Ozellikler bsliimiindeki isteklerin uygunlugu i¢in talep edilen taahhiit
belgesi, tiretici firma dokiimanina dayamlarak yiiklenici tarafindan yazili olarak verilecektir.
Uretici firma veya yetkili saticis1 tarafindan onayli/tasdikli atif yapilan dokiimanlar taahhiit
belgesine ek yapilacaktir.

5.1.5. Istek ve Ozellikler bsliimiinde isteklerin uygunlugu i¢in talep edilen belgeler, iiretici
firmanin kalite kontrol test raporlari/test sonuglari veya liriin kalite sertifikas1 veya akredite
edilmis laboratuvarlardan veya kamu kurum ve kurulug laboratuvarlarindan alinmis onayl
test raporlarindan birisi olacaktr.

5.2. Yapilacak Muayeneler

5.2.1. Gdz Muayenesi: Teknik sartname yerine gegen dokiimanin 3’iincii maddesinde yer
alan goézle kontrol edilmesi gereken hususlarin muayenesi ve uygunlugu, belgelendirme ve
yazili taahhiit seklinde yiikleniciden talep edilen hususlar i¢in yiiklenici tarafindan teslim
edilen belgelerin/yazili taahhiitlerin istek ve 6zellik uyumlulugu ve gegerliliginin kontrolii
yapilacaktir.

§.2.2. Fonksiyon (Isletme) Testi: Teknik sartname yerine gegen dokiimanin 3.2’nci
maddesinde yer alan fonksiyon testi gerektiren hususlar kontrol edilecektir.

5.3. Denetim ve Muayene Metotlar

5.3.1. GOz Muayenesi: Gozle; sisteme, yiiklenicinin verecegi yazili taahhiitlere
/sertifikalara ve diger dokiimanlara bakilarak yapilacaktir.

5§.3.2.  Fonksiyon (Isletme) Testi: Ek’te verilen test talimatina gore icra edilecektir.
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6. GARANTI SARTLARI
6.1. Garanti sartlar ile ilgili hususlar ahma esas dokiimanda belirtildigi gibi olacaktir.
7.  YARARLANILAN KAYNAKLAR

7.1. Hamilton HJ364 Marka/Model Su Jeti Kontrol ve Kumanda Sistemine Ait Teknik
Dokiimanlar.

8. EKLER
8.1. Ek-1:SuJeti Kontrol ve Kumanda Sistemi Fonksiyonel Test Talimati.
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EK-1

Su Jeti Kontrol ve Kumanda Sistemi Fonksiyonel Test Talimat:

Uygunluk
S. Olgiilen deger /
Nu Maddeler Kabul Kriteri Uygun / Uygun
Degil
SuJeti | Su Jeti
1 2
JJB (Jet Junction Box) hari¢
Su Jeti Kontrol Kumanda tiim modiillerin 2,5 mm?
1 Sistemi Igin Kullamlan topraklama kablosu ile
Modiillerin Topraklamasa. topraklamalarinin yapildigim
gor.
c e Modiiller iizerindeki bos soket
2 Boisoitlg 1r1$le1r}n1n girislerinin kapaklarinin takih
ap ontroli oldugu gor.
Elektrik Gii¢ Besleme E.lekFri.k gﬁqv beslemci
3 Polaritesi polaritesinin d"ogru oldugunu
gor.
Su IJSSIC]Z::;; g?slti(r)r?itml Su jetleri kontrol ve kumanda
4 Elemanlarin Dogru sisteminin dogru sekilde
Sekilde Montais montajlandigim gor.
Sematik devre resimlerine gore
5 Haberlesme Protokolii Kablo | Haberlesme Protokolii kablo
Sonlandiricilarinin Kontrolii sonlandiricilarinin dogru
sekilde takildigim gor.
< Tiim kablo baglant:
6 Koneﬁ%?i:ni?ﬁllg 111 trolii konektorlerinin dogru bir
sekilde baglandigini gor.
Sematik devre resimlerine gore
7 Kablo Baglantilar kablo baglantilarinin dogru
sekilde montajlandigin: gor.
Su Jeti Kontrol ve Kumanda | . Suje'ti.kontrol ve k“mand‘i‘ .
8 Sisterninin Alarmlarnm sisteminin elektrik beslemesini
Durumu acarak alarmlar resetle ve
resetlendigini gor.
Su jeti kontrol ve kumanda
Kontrol Kumanda sistemine ait yazilimin ve/veya
9 Sisteminin Programlanmas: parametrelerinin modiillere
yiiklendigini ve modiillerin
sisteme tamtildigini gér.
Ana Makinenin Calismas1 | Su jetini devreye almadan énce
10 Esnasinda Gaz Kollar ana makinanin, gaz kolundan
Durumu gelen komutu aldidimi gor.

e 4

"




904-0000-6110-009-000-0

23 Mart 2022

11

Makine Kontrol Modiiliiniin
(ECM) Fonksiyonlar:

Ana makinay1 galistir. Segici
stivici lokal konumuna getir.
Ana makina devrinin ve su
jetinin Makina Kontrol Modiilii
(ECM) iizerinden kontrol
edildigini gor.

12

Su Jetlerinin Jet Kontrol
Modiilii Kalibrasyonlarindan
sonra K/U’den Kontrolii

Su jetinin, K/U’nden diimen
simidini kullanarak iskele
sancak manevra kontroliinii
yap. Gaz kollar ile ileri ve
tornistan kontroliinii yap.

13

Su Jetlerinin Istasyonlardan
Kontrolii

Su jetlerini, K/U Kontrol Panel
Modiilii (CPM) ve makine
dairesindeki modiiller (JCM)
lizerinden segici stivici backup
moda alarak kontrol et.

14

Deniz Aracinin Siiriis Modu
Kalibrasyonu

Siirtis modunda ve sifir hiz
konumunda deniz aracinin ileri
veya tornistan hareketi
olmadigini gor.

15

Diimen Simidi Kontrol
Modiilii Uzerinden Su
Jetlerinin Senkronizasyon
Kontrolii

K/U Kontrol Panel Modiilii
(CPM) tizerindeki secici siivici
normal moda ayarla ve diimen
simidini kullanarak su jetlerinin
iskele ve sancak hareketlerinin

senkronize bir sekilde
oldugunu gér. Modiil {izerinden
takip et.

16

Su Jetleri Calisirken Ters
Kanal Hareketinin Kontrolii

K/U Kontrol Panel Modiilii
(CPM) tizerindeki segici siivig
normal moddayken makina
devri 600 RPM’yken (optimal
devir) gaz kolunu yavasga
hareket ettirerek su jetinin
kepgesini yukariya kaldir. K/U
Kontrol Panel Modiilii (CPM)
tizerindeki ekrandan ters kanal
gostergesini gorerek dogrula.
Ters kanal (su jeti kepgesi) tam
olarak yukariya kalktiktan
sonra ana makine devrinin
arttigini gor.

17

Su Jetleri Caligirken Kontrol
Panel Modiilii Uzerinden
Kontrol

K/U Kontrol Panel Modiilii
(CPM) tizerindeki segici siivici
backup moduna alarak modiil
tizerinden asagidakileri kontrol
et:

1 e 2
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Makine devrinin
arttirilmasi/azaltilmasi.
Joystick ile iskele, sancak, ileri
ve geri manevralarinin
yapilmasi. Kontrol Panel
Modiilii 151k parlakliginin
ayarlanmasi.

Su jeti saft1 kontrol
butonlarinin kullanilmasi.

Birinci ve Ikinci Elektrik

Su Jetinin modiillerinin birinci
ve ikinci elektrik gii¢

18 Gitic Beslemeleri beslemelerinden elektrik
enerjisi saglayarak gii¢
beslemelerini kontrol et.
Su jetleri Calisirken Manevra joyistigi ile deniz
19 Niiveors Tovistlk aracini aborda ederek manevra
Modiiliiniin }Ilslevi Joyistik modiiliiniin galistigin
dogrula.
Deniz seyri oncesi alarmlar jet
20 | Deniz Seyri Oncesi Alarmlar kontrol modiilii {izerinden

resetle ve resetlendigini gor.

Kontrol Kumanda

Kontrol Kumanda Sisteminin
kontrol panelleri iizerinden
seyir ncesi tekrar kontrol et.

21 Sisteminin Seyir Oncesi ) R
Koiittoltl Sistem ile ilgili donanm? ‘
ve/veya yazilimsal herhangi bir
problemin olmadigini gér.
Su jetlerini, K/U Kontrol Panel
Modiilii (CPM) ve makine
dairesindeki modiiller (JCM)
Su jetlerinin Seyirdeyken aracilxgl tle kox}.t Lol ¢ dildigini
22 i " dogrula. Modiilleri backup
stasyonlardan Kontrolii .
moda ayarla ve deniz
seyrindeyken modiiller
lizerinden deniz aracinin
hareketlerini kontrol et.
Su jeti kontrol ve kumanda
sisetminin fonksiyon testleri
Oncesinde ve testler esnasinda
23 | Su Sizdirmazlik Kontrolii deniz aracina montaji yapilan
kisimlarinin su
sizdirmazliklarini gézlemle ve
su s1zintis1 olmadigini dogrula.
Deniz Aracinin Tam Yol Deniz aracinin seyir esnasinda
24 Ileri. Giderken tam yol ileri giderken iskele
Diimen(Iskele/Sancak) veya sancaga kagmadigini gor.
Kontrolii
25 Su Jetleri Hidrolik Giig Deniz Seyrindeyken, ana
Unitesi (JHPU) Yag makineyi asagidaki tabloda
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Sicaklik, Yatak Yag Sicaklik
ve Deniz Araci Hiz Kontrolii

verilen devirlerde ¢alistirarak
deniz araci hizin, su jetleri
hidrolik gii¢ tinitesi (JHPU)

sicaklik ve yatak yag

sicakliklarim goriintiileyerek
kontrol et. Su jeti kontrol ve

kumanda sisteminden kaynakl1
bir problem olmadigini gér.

26

Hiz Kontrolii

Su jeti kontrol ve kumanda
sistemi monte edilen deniz
aracinin tam yiiklii durumda (8
ton yiik ile) deniz durumu 2’ye
kadar (2 dahil) diiz rotada
seyir yapabildigini gérerek
deniz arac1 hiz géstergesinden
deniz aracinin maksimum
hizim kayit altina al. Su jeti
kontrol kontrol ve kumanda
sisteminden kaynakl1 bir
problem olmadigini gér.
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